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Pydrivd teleskooppinostolaite

RTH 5.30S

LAITE Enimmiisnostokapasiteetti 4.999 kg (massakeskipiste 500 mm)
Enimmdisnostokorkeus 29,90 m
Mall Mercedes OM 934 LA Stage IV Mercedes OM 924 LA Stage 3A
Nimellisteho 150 kW - 203 CV kierrosluvulla 2.200 r/min | 145 kW- 196 CV kierrosluvulla 2.200 r/min

Suurin viidntomomentti

800 Nm kierrosluvulla 1.200-1.600 r/min

705 Nm kierrosluvulla 1.200-1.600 r/min

MOOTTORI - MERCEDES Sylinterifilavuus 5131 481
Sylinterien miird 4 vivissti 4 rivissd
Polttoaineen jakelu Turboahdettu suoraruiskutusdiesel
Jithdytyslaitteisto Vesi — viljidhdyfin
Mall J(B ECOMAX stage IV i JCB DIESELMAX stage 3A
Nimellisteho 129 kW - 175 CV kierrosluvulla 2.050 r/min | 120 kW - 162 CV kierrosluvulla 2.200 r/min
Suurin védntomomentti 690 kierrosluvulla 1.500 r/min 657 kierrosluvulla 1.500
MOOTTORI - JCB Sylinteritilavuus 4.765 4399
Sylinterien mird 4 4

Polttoaineen jakelu

Turboahdettu suoraruiskutusdiesel

Turboahdettu suorarviskutusdiesel

Jahdytyslaitteisto Vesi — vilijdhdytin Vesi — vilijachdytin
Tyyppi Hydrostaattinen
Malli Bosch — Rexroth
VOIMANSIIRTO Enimmiispaine 500 bar
Sylinteritilavuudet Siiditdfilavuuspumppu elektronisella valvonnalla. Sadtdtilavuusmoottori
Vaihteisto Kaksinopeuksinen jokovaihteisto Eteenpiin ja taoksepiin
Tyyppi Akseleissa alennusvaihde on planeettavaihteella
Taka-akseli Nivelletty ohjautuva hydraulisella lukituksella
AKSELISTO JA JARRUT Etuuk"s.eli Nive!lew Ohiu.l.JT.UVO uu.tomﬂ.(mis.ellu vaaitukfella +/- ]Q" .
Kayttdjarru Monilevyinen Gliykylpyjarru jokaisessa akselissa hydrauliohjauksella
Seisontajarr Hydraulinen, negatiivisesti toimiva
Renkaiden koot 445/65R 22,5
Huippunopeus 40 km/h
SUORITUSKYKY Viedon enimmdisvoima koukussa 80 kN
Nousukulma max. 40%
Kddntostde (haarukoilla) 6.570 mm
Kuivapaino 21.830 kg
MASSAT Takerakselisto (puomi sisdidnvedettyni ja laskeftuna) 10.830 kg
Takimmainen tyhjdnd (puomi sistidnvedettynd ja laskettuna) | 11.000 kg
Mercedes stage IV | Mercedes stage 3A | JCB stage IV i JB stage 3A
Polttoainesiilio 1801 1801 2001 2001
SAILIOIDEN JA AdBlue 401 n.a. n.a. n.a.
LAITTEISTOJEN TILAVUUDET | Hydraulioliy 2201 2201 2101 2101
Moottoritliy 2051 2051 141 141
Jithdytysneste 361 361 241 241
EnimmiistyGpaine 350 bar
Laitteisto Load sensing
Apulaitteiden pumppu Bosch Rexroth — Muuttuvatilavuuksinen
HYDRAULIIKKA Jakolaite puomin ja ylivaunun liikkeille Danfoss — Sahkaproportionaliventili SIL2
Tukijalkojen ohjainlaite Bosch Rexroth — Sthkéhydrauliset toimilaitteet
Liikkeiden ohjous 2 Danfoss kaksiakselista ohjaussauvaa kuolleen mighen kytkimen kanssa — Hallinta CAN-
viiyldtekniikalla
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Tiedot féssa esitteessd ovat informatiivisia ja niité voidaan muuttaa iiman erillisté ilmoitusta
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Enimmdisnostokorkeus: 29,90 m
Enimmistoimintasdde: 25,85 m

Elektronisesti ohjattu hydrostaattinen vaihteisto

Automaattinen tukijalkojen tasaus
Saksityyppinen tukijalka

Via Magellano, 22 - 41013 Castelfranco Emilia, Modena, lalia - Tel: +39 059 8630811 - Fax: +39 059 8638012
commerciale@magnith.com - www.magnith.com

Magni Telescopic Handlers srl




Nostokaavio tukijalat levitettynd 360° Nostokaavio edessd ilman tukijalkoja JW 2000 REP 2-4,5
jibivinssi 2.000 pydriva pidennettava henkildnostolava 500 kg
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